
 
 
 

Reunida la comissió avaluadora que ha de resoldre l'oferta pública per a ocupar 1 

plaça/es de INVESTIGADOR/A DOCTOR/A de la Universitat de València, amb contracte 

laboral (Projecte: “Autonomous robot navigation in the wild using satellite-based 3D 

Geographical information (ROBOSAT)”. Ref PCI-25-661), convocada per resolució d'aquesta 

universitat de 29 de Octubre de 2025,  es comunica a les persones interessades els 

següents resultats: 

COGNOMS NOMS PUNTUACIÓ 

MATEY SANZ MIGUEL 72 punts 

                  punts 

                  punts 

                  punts 

 

Se comunica a les persones interessades les següents exclusions:  

 

COGNOMS NOMS MOTIUS 

                   

                   

                   

                   

 

València, a la data de la signatura. 

El/ La Secretari/a, 
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